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la solicitud de PATENTE de INVENCION numero PCT/ ES03/00429 
que tiene fecha de presentacion en este Organismo 1 8 de Agosto de 2003 

Madrid, 10 de Agosto de 2004 



El Director del Departamento de Patentes 
e Informacion Tecnoldgica 



P.O. 




MIGUEL HIDALGO LLAMAS 



COPIAPARALAOFICINARECEPTORA 

PCX 



PETITORIO 



El abajo firmante pide que la presente solicitud 
intemacional sea tramitada con arreglo al Tratado de 
Cooperacidn en materia de Patentes. 



^„ Para usj> de la Oficina receptora unicamente — 

rer /tso 3 / 0 0 429 



Solicitud internacional N** 



( 1 8. 08.03 ^ 18A60 niIl3 

Febha de presentacidn intemacional 



DEMANDE INTERNATIONALE PCT 



Referencia al expediente del solicitante o del mandatario (sisedesea) 
(cqmo m&ximo, 12 caracteres) 4 -J 7Q -| 



Recuadro N« I TITULO DE LA INVENCI6N 

SISTEMA Y METODO PARA LA SUPERVISION DE UN AMBIENTE EXTERIOR DE UN 
VEHICULO AUTOMOVIL . 



RecuadroN'U SOLICITANTE |~| Esta persona tambifa es inventor. 



Nombre y direcci6n: (apellido seguido del nombre; si se trata de una persona juridica. la 
designacion oficial completa. En la direccion deben ftgurar el codigo postal y el nombre del pais. 
El pais de la direccion indicada en este recuadro es el Esiado de domicilio del solicitante si no se 
indica mas abajo el Estado de domicilio.)- 

FICO MIRRORS, SA 
Gran Via Carles III, 98 
08028 BARCELONA 



N" de teldfono 

34 935795010 



N° de facsimil 

34 935791923 



de teleimpresora 



N° de registro del solicitante en la Oficina 



Estado de nacionalidad (nombre del Estado) : 

ES 



Estado de domicilio (nombre del Estado): 

ES 



Esta persona es I | todos los Estados fyi todos los Estados designados salvo I I los Estados Unidos de I 1 los Estados indicados cn 

solicitante para: 1 1 dcs ignados LCJ los Estados Unidos de America I I America unicamente I ! cl recuadro suplcmcntario 



Recuadro N- III OTRO(S) SOLICITANTE(S) Y/O (OTRO(S)) INVENTOR(ES) 



Nombre y direcci6n: (apellido seguido del nombre; si se trata de una persona juridica, la 
designacion oficial completa. En la direccion deben figurar el codigo postal y el nombre del pais. 
El pais de la direccion indicada en este recuadro es el Estado de domicilio del solicitante si no se 
indica mas abajo el Estado de domicilio.) 

SERVERA SERAPIO. Lloreng 
Pol. Industrial Can Magarola 
Ctra. C-17 km 13 

08100 MOLLET DEL VALL^S (Barcelona) 



Estado de nacionalidad (nombre del Estado): 

ES 



Esta persona es I | todos los Estados 
solicitante para: I I designados 



Esta persona es: 
I I solicitante unicamente 

|X I solicitante e inventor 

□ inventor iinicamehte (sisemarca esta 
casilla, no se debe rellenar lo que sigue.) 



N" de registro del solicitante en la Oficina 



Estado de domicilio (nombre del Esiado): 

ES 



□ todos los Estados designados salvo [jTl los Estados Unidos de I I los 
los Estados Unidos de Amdrica Ll-J -America unicamente l_J el r 



□ 

Los demas solicitantes y/o (demis) inventores se indican en una hoja de continuacion. 



. Estados indicados en 
recuadro suplemcntario 



Recuadro N" IV MANDATARIO O RJEPRESENTANTE COMUN; O DIRECCION PARA LA CORRESPONDENCIA 



La persona abajo identificada se nombra/ha sido nombrada para actuar en nombre del/ fTTl I — I * * 

defos solicitante(s) ante las administraciones intemacional es competentes como: mandatario | | representante comun 



Nombre y direccion: (apellido seguido del nombre; si se trata de una persona juridica, la 
designacion oficial completa. En la direccion deben figurar el codigo postal 
y el nombre del pais.) . * 

MANRESA VAL. ManuelR2fi^i5D 
Rambia Catalunya, 32 
08007 BARCELONA . 
6S* 



N" de tel6fono 

34 934880205 



N** de facsimil 

34 932720013 



N* de teleimpresora 



N" de registro del mandatario en la Oficina 



Pyirefcaonfi^r^j^corres^jro%ncia: marquese estacasillacuandonosenombre/sehaya nombrado ningun mandatario o representante comun 
ry>gi espaci0.dg;:^nffia se utij^^^n su lugar para indicar una direccidn especial a la que deba enviarsc la correspondencia. 



Fomiiiferio I^ylSirQil^rimei^^^^ (i 



marzo dc 2001; reimpresidn julio de 2003) 



Ver las Notas al formulario del petitorio 





Rr / ESO 1 / 0 0 429 

HojaN* . . . 2 . . • 



Continuacidn del rccuadro N- HI OTRO(S) SOUCITANTE(S) Y/O (OTRO(S)) INVENTOR{ES) 

Si no se ha de utilizar ninguno de estos subrecuadros, esta hoja no debe ser incluida en el petiiorio. 


Nombre y direcci6n: (apellido seguido del nombre; si se trata de una persona iuridica, la 
designacion oficial completa. En la direccidn deben figurar el cddigo postal y el nombre del pais. 
El pais de la direccidn indicada en este recuadro es el Estado de domicilio del solicitante si no se 
indica mas abajo el Estado de domicilio.) 

DAURA LUNA, Francesc 
Taronger, 12 

08192 SANT QUIRZE DEL VALLES (Barcelona) 


Esta persona es: 

1 1 solicitante t!tnicamente 

|X| solicitante e inventor 

1 — 1 inventor unicamente (si se marca esta 
\ 1 casilla, no se debe rellenar lo que sigue.) 


de registro del solicitante en la Oficina 


Estado de nacionalidad (nombre del Estado) : 

ES 


Estado de domicilio (nombre del Estado): 

ES 


Esta persona es | 1 todos los Estados | | todos los Estados dcsignados salvo ( ^ | los Estados Unidos dc 1 | los Estados indicados cn 
solicitante para: 1 1 dcsignados 1 I los Estados Unidos de America L^J Amdrica unicamentc 1 1 cl recuadro suplementario 


Nombre y direccidn: (apellido seguido del nombre; si se trata de una persona Juridica, la 
designacion oficial completa. En la direccidn deben figurar el cddigo postal y el nombre del pals. 
El pais de la direccidn indicada en este recuadro es el Estado de domicilio ael solicitante si no se 
indica mas abajo el Estado de domicilio.) 

BANDE MARTINEZ, Daniel 

cl Constitucio. 93 
08014 BARCELONA 


Esta persona es: 

1 1 solicitante i^nicamente 

1 X| solicitante e inventor 

1 1 inventor unicamente (si se marca esta 

1 1 casilla, no se debe rellenar lo que sigue.) 


N** de registro del solicitante en la Oficina 


Estado de nacionalidad (nombre del Estado): 

ES 


Estado de domicilio (nombre del Estado): 

ES 


Esta persona es | | todos los Estados 1 | todos los Estados designados salvo \X[\ los Estados Unidos de 1 1 los Estados indicados cn 
solicitante para: 1 i designados 1 1 los Estados Unidos de America . LfU America i^camente i 1 el recuadro suplementario 


Nombre y direccion: (apellido seguido del nombre; si se trata de una persona Juridica, la 
designacion oficial completa. En la direccion deben figurar el cddigo postal y el nombre del pais. 
El pais de la direccidn indicada en este recuadro es el Estado de domicilio del solicitante si no se 
indica mas abajo el Estado de domicilio.) 


Esta persona es: 

[ 1 solicitante unicamente 

1 1 solicitante e inventor 

1 — 1 inventor linicamente (si se marca esta 
1 1 casilla, no se debe rellenar lo que sigue.) 

N** de registro del solicitante en la Oficina 


Estado de nacionalidad (nombre del Estado): 


Estado de domicilio (nombre del Estado): 


Esta persona es 1 | todos los Estados | | todos los Estados designados salvo | 1 los Estados Unidos de | 1 los Estados indicados en 
solicitante para: 1 1 dcsignados l_l los Estados Unidos de America 1 1 America unicamcnte L_l cl rccuadro suplementario 


Nombre y direccion: (apellido seguido del nombre; si se trata de una persona juridica, la 
designacion oficial completa. En la direccidn deben figurar el cddigo postal y el nombre del pais. 
El pais de^ la direccidn indicada en este recuadro es el Estado de domicilio del solicitante si no se 
indica mas abajo el Estado de domicilio ) 


Esta persona es: 

1 j solicitante uiiicamente 

1 I solicitante e inventor 

1 — 1 inventor unicamente (si se marca esta 
\ 1 casilla, no se debe rellenar lo que sigue.) 

N** de registro del solicitante en la Oficina 


Estado de nacionalidad (nombre del Estado): 


Estado de domicilio (nombre del Estado): 


Esta persona es 1 | todps los Estados | 1 todos los Estados designados salvo 1 I los Estados Unidos de 1 I los Estados indicados cn 
solicitante para: 1 1 dcsignados 1 1 los Estados Unidos de America 1 1 America unicamente 1 1 el recuadro suplementario 


1 1 Los dem^ solicitantes y/o (demas) inventores se indican en otra hoja de continuacion. 



Formulario PCT/RO/1 01 (hoja de continuaci6n) (marzo de 2001 ; reimpresi6n julio de 2003} Ver las Notas al formulario del petitorio 



HojaN" 



3 PCr / ESO 3 / 0 0 429 



Recuadro N" V DESIGN ACION DE ESTADOS . Marguense las casillas adecuadas; debe marcarse por lo menos una. 



A continuaci6n se hacen las designaciones stguientes, en virtud de la Regla 4.9.a): 
Patente regional 

BI -AP Patente ARIPO: GH Ghana, CM Gambia, KE Kenya, LS Lesotho, MW Malawi, MZ Mozambique, SD Sud^n, 
SL Sierra Leona, SZ Swazilandia, TZ Republica Unida de Tanzania, UG Uganda, ZM Zambia, ZW Zimbabwe, y cualquier 
otro Estado contratante del Protocolo de Harare y del PCT (si desea otra forma de proteccion o de tramitadon, especifiquese en 
la linea de puntos) , • ; 



IS EA Patente Euroasi&tica: AM Armenia, AZ Azerbaiyin, BY Belarus, KG Kirguistdn, KZ Kazakstan, MD Republica 
de Moldova, RU Federaci6n de Rusia, TJ Tayikistdn, TM Turkmenistan, y cualquier otro Estado. contratante del Convenio 
sobrc la Patente Euroasiatica y del PCT 

IS EP Patente Europea: AT Austria, BE B6lgica, BG Bulgaria, CH y LI Suiza y Liechtenstein, CY Chipre, CZ Republica Checa, 
DE Alemania, DK Dinamarea, EE Estonia, ES Espaiia, FI Finlandia, PR Francia, GB Reino Unido, GR Grecia, HU Hungria, 
IE Irianda, IT Italia, LU Luxemburgo, MC Monaco, NL Paises Bajos, PT Portugal, RO Rumania, SE Suecia, SI Eslovenia, 
SK Eslovaquia, TR Turquia, y cualquier otro Estado contratante del Convenio sobre la Patente Europea y del PCT 

09 OA Patente OAPI: BF Burkina Faso, BJ Benin, CF Republica Centroafricana, CG Congo, CI C6te d'lvoire. 
CM Camenin, GA Gab6n, GN Guinea, GQ Guinea Ecuatorial, GW Guinea-Bissau, ML Mali, MR Mauritania, NE Niger, 
SN Senegal, TD Chad, TG Togo, y cualquier otro Estado que sea Estado miembro de la OAPI y que sea un Estado contratante 
del PCT (si desea otra forma de protecdon o de tramitacion, especifiquese en la linea de puntos), .... 



Federaci6n de Rusia : 



Patente naciohal (si desea otra forma de proteccion o de tramitacion, especifiquese en la linea de puntos): 

Kl AE Emirates Arabes Unidos Pfl HR Croacia. QB CM Oman 

g AG Antigua y Barbuda 63 HU Hungria 03 PG Papua Nueva Guinea 

63 AL Albania 60 ID Indonesia El PH Filipinas 

63 AM Armenia 63 IL Israel , . . , 03 PL Polonia , 

63 AT Austria , : , . 63 IN India : . . 03 PT Portugal 

Kl AU Australia 63 IS Islandia 03 RO Rumania 

6Q AZ Azerbaiyan 63 JP Japon 03 RU 

03 BA Bosnia y Herzegovina Kl KE Kenya 

B BB Barbados EB KG Kirguistan H SC Seychelles 

g BG Bulgaria. B KP Republica Popular Democrdtica 03 SD Sudan 

^ BR Brasil ; , de Corea 1^ SE Suecia 

B BY Belanis |8 KR Republica de Corea 03 SG Singapur 

gBZ Belice H KZ Kazakstan 5? SK Eslovaquia . . 
CA Canadd IB LC Santa Lucia B SL Sierra Leona , 

03 CH y LI Suiza y Liechtenstein 03 LK Sri Lanka 03 SY 

03 CN China 03 LR Liberia B TJ 

03 CO Colombia. IB LS Lesotho B TM Turkmenistan 

B CR Costa Rica 03 LT Lituania B TN Tunez 

B CU Cuba IB LU Luxemburgo B TR Turquia 

B CZ Republica Checa 03 LV Letonia 18 TT Trinidad y Tabago 

B DE Alemania 03 MA Marruecos 

B DK Dinamarea 03 MD Repiiblica de Moldova B TZ Republica Uhida de Tanzania 

B DM Dominica 63 UA Ucrania 

B DZ Argelia IS MG Madagascar B UG Uganda 

B EC Ecuador IS MK Ex Republica Yugoslava de B US Estados Unidos de America . . 

to EE Estonia Macedonia ^ 

B ES Espafta B MN Mongolia 63 UZ Uzbekistan 

B n Finlandta .... , B MWMalawi B VC San Vicente y las Granadinas- 

B GB Reino Unido B MX Mexico 63 VN Viet Nam 

53 GD Granada B MZ Mozambique 63 YU Serbia y Montenegro 

§ GE Georgia B NI Nicaragua B Z'A Suddfrica 

63 GH Ghana B NO Noruega B ZM Zambia 

B CM Gambia B NZ Nueva Zelandia B ZW. Zimbabwe 



Republica Arabe Siria 
Tayikistdn . 



Casillas reservadas para designar Estados que han pasado a formar parte del PCT despu6s de la publicacidn de la presente hoja: 

□ □ : □ 



Declaracion sobre la designaclon precautoria: ademas de las designaciones arriba efectuadas, el solicitante efectuara tambien, en 
virtud de la Regla 4.9.b), todas las designaciones que csten permitidas con arreglo al PCT, salvo la designacion o designaciones indicadas 
en el recuadro suplementario como excluido del ambito de esta declaracion. El solicitante declara que esas designaciones adicionales 
estan suj etas a confi rmacion y que cualquier designacion que no se confirme antes de que expiren los 1 5 meses a partir de la fecha prioritaria 
se considerara retirada por el solicitante al expirar dicho plazo (la confirmacion (incluidas las tasas) debera llegar a la Oficina receptora 
dentro del plazo de 15 meses). 



Fomtulario PCT/RO/101 (segunda hoja) Oulio de 2003) y„ n^ws al formulario del petitorio 



HojaN" ...f 



TOT f £Si 3/0 0 429 



Recuadro N" VI REIVINDICACI6N DE PRIORIDAD 



Se reivindica la prioridad de las siguientes solicitudes anteriores: 



Fecha de presentacion de la 
solicitud anterior 
(dia/mes/ano) 



Numero de la 
solicitud anterior ' 



Si la solicitud anterior es: 



solicitud nacional: 
pals o miembro de la OMC 



solicitud regional:* 
Oficina regional 



solicitud intemacional: 
Oficina receptora 



Punto(l) 



Punto (2) 



Punto (3) 



Punto (4) 



Punto (5) 



□ En el recuadro suplementario se incluyen reivindicaciones de prioridad adicionales 



Se ruega a la Oficina receptora que prepare y transmita a la Oficina Intemacional una copia certificada de la solicitud anterior/de las 
solicitudes antenores (solo si la solicitud anterior ha sido presentada ante la oficina que a los fines de la presente solicitud intemacional 
es la Oficina receptora) identificada(s) supra come: 

□ J^ntoV'"' □ ^""^^(^) □ □ Punto (3) □ Punto (4) □ Punto (5) □ ^s^&nSrio '^^^ 

* Si la solicitud anterior es una solicitud ARIPO. se indicara al menos un Estado miembro del Convenio de Paris para la Proteccion de la 
rropiedad Industrial o un Miembro de la Organizacion Mundial del Comercio para el que ha sido presentada la solicitud anterior 

(Regla 4.10.b)ii)): 



Recuadro N- VII ADMINISTRACI6N ENCARGADA DE LA BlOSQUEDA INTERNACIONAL 



£lecci6n de la Adniinistraci6n encargada de la busqueda intemacional (si das o mas Administraciones encargadasde la busqueda intemacional 
son competentes para efectuar la busqueda intemacional, indiquese el nombre de la Administracion elegida; se puede utilizar el codigo de dos letras)- 
ISA/.ES ; . 

Peticidn para que se utilicen los resultados de la busqueda anterior; referencia a esa biisqueda (si una busqueda anterior ha sido 
realtzada por o pedida a la Administracion encargada de la busqueda intemacional): 



Fecha (dia/mes/ano) 



Ntimero 



Pais (u Oficina regional) 



Recuadro N'' VIII DECLARACIONES 



Las siguientes declaraciones se contienen en los Recuadros N« VIILi) a v) (marquense las casillas indicadas 
abajo que correspondan. e indiquese el numero de cada tipo de declaracion en la columna de la derecha): 



Numero de 
declaraciones 



□ 
□ 

□ 

□ 

□ 



Recuadro N» Vlll.i) Declaraci6n sobre la identidad del inventor 

Recuadro N" Vlll.ii) Declaracion sobre el derecho del solicitante, en la fecha de presentaci6n 
intemacional, para solicitar y que le sea concedida una patente 

Recuadro N° Vlll.iii) Declaracion sobre el derecho del solicitante. en la fecha de presentacion 
• intemacional, a reivindicar la prioridad de la solicitud anterior 

Recuadro Vlll.iv) Declaracion sobre la calidad de inventor (solo para la designacion de los 
Estados Unidos de America) 

Recuadro N° VIII.v) Declaracion sobre las divulgaciones no perjudiciales o las excepciones a la 
falta de novedad 



Formulario PCT/RO/lOl (tercera hoja) (julio de 2002; reimpresibn julio de 2003) 



Ver las Notas a! formulario del petitorio 



Hoja N° 



Recuadro N-IX LISTA DE VERIFICACION; IDIOMA DE PRESENTACION 



La presente solicitud intemacional contiene: 
a) el siguiente numero de 
hojas en papel . 

pedtorio (incluidas las hojas 

de declaracidn) 5 

descripci6n (excluidas las 
listas de secuencias y los 

cuadros conexos) : 13 

reivindicaciones : . 5 

resumen : 1 

dibujos : 2 

Numero subtotal de hojas 26 

Listas de secuencias : . 
Cuadros conexos 

(para ambas enumeraciones, 

numero total de hojas si estas 

han sido presentaaas en papel, 

con independencia de que tambien 

se presentaran en formato legible 

por ordenador; ver c) abajo) 

. Numero total de hojas 26 

b) □ s61o en formato legible por ordenador 

(segun la Instruccidn 801.a)i)): 

i) O listas de secuencias 

ii) CD cuadros conexos 

c) □ asimtsmo en formato legible por 

ordenador (segun la InstrucciOTi 801.a)ii)): 

i) Q listas de secuencias 

ii) □ cuadros conexos 

Tipo y numero de soportes (disquete, CX)-ROM, 
CD-R u otros) que contienen las: 

i) □ listas de secuencias: 

ii) [] cuadros conexos: 



(las copias adicionales se deben indicar en los 
puntos 9,ii) y/o lO.ii) de la columna de la derecha) 



Figura de los dibujos que 
debe acompanar el resumen: 



La presente solicitud intemacional va acompanada del(los) Numero de 

siguiente(s) documento(s) (marcar las casillas que procedqn e documentos 
indicar en la columna de la derecha el numero de cada doaimentb): 



□ 
□ 
□ 

□ 
□ 



hoja de calculo de tasas 
poder separado original 
poder general original 

copia del poder general; niimero de referencia,. 
en su caso: . : 



1 



i) 



declaraci6n explicativa de la ausencia de firma 

documento(s) de prioridad identificado(s) en el 
Recuadro N" VI como punto o puntos: . . ... ........ 

traduccion de la solicitud intemacional al 
(idioma) : . • ^ 

indicaciones separadas relativas a microorganismos 
depositados o a otro material biol6gico 
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Sistema v metodo o ara la supervisi6n de un ambiente exterior de un 

. vehfculo autom6vii 

Ambito de la invenci6n 

La presenfe Invenci6n concieme a un sistema y metodo para la 
supervision de un ambiente exterior de un vehfculo automovil. en particular 
aplicable a un espejo retrovisor. El sistema comprende un dispositivo captador 
de una informacion de presencia del exterior, representative de un objeto 
incluido dentro de un area de vigilancia. que opera en combinacion con al 
menos unos medios de deteccion de trayectoria, para variar dicha area de 
vigilancia dependiendo de cual sea la trayectoria del vehfculo. 

Antecedentes de la invencion 

La existencia de 6ngulos muertos de visi6n para el conductor de un 
vehfculo automovil representa un potencial riesgp de colision con otros 
vehfculos que entren en dichos angulos muertos, que no queda 
satisfactoriamente salvado por la visi6n que ofrecen los espejos retrovisores 
dispuestos en el vehfculo. Es por ello que han aparecldo diferentes alternativas 
de visionado para cubrir dichos angulos muertos basadas en diferentes 
tecnologias, algunas de las cuales se utilizan para cubrir zonas muy pr6ximas al 
vehiculo y generalmente laterales, tal como las basadas en la deteccion de la 
distorsion del campo magn6tico terrestre, y otras que son utilizadas para 
detectar vehfculos que se aproximan al de dicho conductor, normalmente por 
detras, y desde unas distancias m^is bien grandes, para lo cual se utilizan 
diferentes dases de disppsitivos, tales, como dispositivos electro-opticos o 
radares. El funcionamidnto de esta clase de dispositivos, utilizados para detectar 
vehfculos que se aproximan desde unas distancias mas bien grandes, es lo que 
se pretende mejorar con la presente invencidn. 

La solicitud de patente EP-A-0591743 describe un dispositivo para 
detectar posiciones relativas entre vehiculos, mediante un sensor electro-optico. 
preferentemente basado en la tecnologfa CCD, asociado a una carcase de vn 
espejo retrovisor. y estando dicho sensor electro-optico asociado a una unidad 
de procesarniento electronico conectada a un sistema de informacion central del 
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vehiculo, al que env(a unas senales procesadas, proporcionando finalmente 
Unas senales de alerta. Mediante este dispositiyo se pretende alertar al 
conductor del vehiculo donde est§ instalado. a traves de varias senales 
(sonoras, luminosas. etc.), del posible riesgo de colisi6n con otro vehiculo que 
se aproxima. Tambi6n se plantea la pdsibllldad de utilizar el citado dispositlvo 
para alertar al conductor del vehiculo que se aproxima del po?ible riesgo de 
colisi6n, mediante la activacion de las luces de emergencia del vehiculo. o de 
los intermitentes del mismo. 

La solicitud de patente WO-A-01/61371 del propio soiicltante. describe, 
asirnismo, un dispositlvo de detecci6n de presencia de objetos similar al anterior, 
pero en dicho caso el dispositlvo de deteccion esta fonnado por un receptor de 
ondas electromagneticas y un fotosensor que transforms las ondas 
electromagneticas recibidas en sefiales electricas. En este documento se hace 
especial incidencia en la metodologia que se sigue a la hora de adquirir y 
procesar las imagenes, una vez digitalizadas y previamente amplificadas, asf 
como en los distintos algoritmos de c^lculo susceptibles de ser utilizados para 
generar unas senales de alerta similares a las del antecedehte arriba 
comentado. 

Si bien ambas propuestas representan un gran paso hacia delante en lo 
referente a seguridad de conduccion, evitando con su ayuda un gran numero de 
situaciones de riesgo para los ocupantes del vehiculo donde se encuentran 
instalados los dispositivos propuestos en ellas. tambien es cierto que en muchos 
casos resultan una molestia para dichos ocupantes, debido a que generan un 
gran numero de falsas alarmas, provocadas por situaciones normales de 
conduccion que no revisten ningCin peligro. pero que son malinterpretadas y 
confundldas con acercamientos peligrosos de otros vehlculos. Esto es asf 
debido a que a la hora de disenar dichos dispositivos no se han tenido en cuenta 
las circunstancias irregulares por las que puede atravesar el vehiculo en 
situaciones reales de conduccion, y la complejidad de una adaptacion del 
dispositlvo a dichas circunstancias. 

La patente US6226571 propone un aparato de monitorlzacion del entomo 
de un vehiculo automovil, que puede predecir la geografia de .una carretera. 
como por ejempio el radio de curvatura de la misma, solamente mediante la 



PCT/ E S 



0 3/0 0429 



3 



informacl6n de ruta de un vehiculo y una poslci6n relativa. El aparato propuesto 
incluye un sistema de radar para detectar la presencia de objetos alrededor del 
vehfculo y para suministrar informaci6n sobre la poslcion de los objetos en un 
sistema de coordenadas de deteccl6n predeterminado, un dispositive 
5 identificador de vehlculos para, a partir de los objetos detectados. clasifiear los 
objetos que son vehfculos que circulan por la carretera distingulendolos de los 
que son otra clase de objetos. El aparato tambien incluye un dispositive de 
prediccion de la geografia de la carretera para predecir la misma bas^ndose en 
la poslcion de los vehfculos circulantes y la informacidn de ruta de acuerdo con 
10 una senal de salida del sistema de radar y una serial de sallda del disposjtivo 
identificador de vehfculos. Aunque el aparato propuesto por dicho documento. al 
contrario que los anteriores. tierte mis en cuenta una situaci6n real de 
conducci6n. y combina un sistema de deteccion similar a los anteriores. en este 
caso un radar, con otra clase de sensores, tales como sensores de velocidad, 
15 de angulo de conduccidn, etc. las aplicaciones apuntadas son diferentes a las 
propuestas por la presente invenci6n, ya que en dicha patente uno de los 
objetivos finales es predecir de una manera lo mas rapida y realista posible la 
geograffa de la carretera o via por la que circula el vehfculo. sobretodo el radio 
de curvatura de la misma. Por ello aunque tambien sea posible controlar el 
acelerador y el freno del vehfculo de manera automitica para mantener una 
distancia adecuada con el vehfculo precedente. en base a la informaclon 
obtenida mediante el radar y dichos sensores, e incluso generar una senal de 
alarma si la situaci6n es peligrosa, en dicho antecedente no se sugiere en 
ningCin memento la utilizacion de la informaci6n referente a la geograffa de la 
carretera para variar o ajustar el area de detecci6n del sistema de radar, o ni tan 
siquiera mejorar dicha deteccion en modo alguno. 

Es por tanto necesario cubrir las lagunas existentes en el estado de la 
tecnica referentes al funcionamiento de esta clase de dispositivos. teniendo en 
cuenta las diversas circunstanclas por las que puede atravesar un vehfculo en 
una situacion de conduccion real, anadiendo al sistema de deteccion de 
presencia de objetos en un ingulo muerto otra serie de dispositivos detectores 
de dichas circunstanclas. para mejorar dicha deteccidn de presencia de objetos. 
y por tanto evitar las indeseadas falsas alarmas. 



20 
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Breve exposici6n de la invencion 

La presente invencion propone un sistema y un m6todo para la 
supervision de un ambiente exterior de un vehiculo automovil, en particular 
aplicable a un espejo retrovlsor exterior de. dicho vehiculo. Dicho sistema se 
encuentra adaptado para la detecci6n de presencia de objetos susceptibles de 
colisionar con el citado vehiculo. en una detemninada ^rea de vigilancia, 
cubriendp por lo menos un ^ingulo muerto, y para ello connprende un dispositivq 
captaddr, ya sea pasivo, como un dispositive electro-6ptico, tal como una 
camara, o activo. como un sistema de radar, un sistema de rayos infran-ojos o un 
sistema de ultrasonidos. Dicho dispositivo captador es apto para adquirir unas 
imigenes o muestras de una infomiacion de presencia capturadas del exterior, 
representatives de un objeto incluido dentro de dicha area de vigilancia. y un 
sistema eiectronico para tratar y analizar unas senales obtenidas mediante el 
dispositivo captador, y para generar unas senales de salida en funcion del 
. resultado de dicho analisis. 

Para evitar falsas detecciones y adaptar de una manera mas realista la 
detecci6n de la presencia de objetos ^n el ^ngulo muerto del vehiculo, el 
sistema propuesto tambi6n comprende unos medios de deteccion de trayectoria 
y unos medios de deteccion de inclinacion asociados y en cooperaci6n con 
dicho sistema electr6nico para variar el Srea efectiva de vigilancia a cubrir por el 
dispositivo captador en funcion de las senales. procesadas y analizadas, 
obtenidas mediante dichos medios de deteccion. no tenlendose que preocupar 
el conductor del vehiculo. per tanto, de que una situacion de circulacion normal 
en relacion con otro vehiculo, tal como por ejempio cuando el vehiculo este 
trazando una curva, pueda llegar a ser considerada como pptencialmente 
peligrosa por el sistema, aumentando por tanto la confianza que el sistema 
despierta. 

La presente invenci6n tambien propone un m6todo mediante el cual, y 
utilizando el sistema arriba expuesto, se lleva .a la practica la variacion del area 
de vigilancia a cubrir por el dispositivo captador. 

Dicho m§todo consiste en realizar la deteccion de la entrada de un objeto 
en dicha area de vigilancia. la obtencion de unas senales representativas de 
dicha deteccion, el tratamiento, procesado y analisis de dichas senales y la 
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generacion de unas senales de salida como fruto de dicho analisis. Comprende 
ademas el realizar, mediante dicho sistema electronico, en combinacion con 
unos medios de deteccion de trayectoria y unos medios de detecci6n de 
inclinaci6n del vehlculo, la deteccidn de posibles variaciones en la trayectoria y/o 
5 inclinacidn del vehlculo y el tratamiento. procesado y an^illsis de unas senales 
representativas de dichas posibles variaciones en la trayectoria y/o inclinacidn, 
almacenar unos valores representativos de dichas variaciones, fornriar con ellos 
una tabia que relaciona trayectoria y/o inclinacion con una correspbndiehte ;Srea 
de vigilancia a cubrir por el dispositivo captador, siendo dicha tabIa accesible al 
10 sistema electronico y usada por el para, una vez conocidas las circunstancias 
concretas por las que atraviesa el vehlculo en un momento determinado, gracias 
a dichos nnedios de deteccion, llevar a cabo las acciones necesarias para variar 
el area de vigilancia a cubrir por el dispositivo captador, acciones que serein 
distintas dependiendo del tipo de dispositivo captador utilizado. 

15 

Breve descripcion de los dibuios 

Las anteriores caracteristicas y ventajas de la invenci6n aparecer^in con 
una mayor claridad a partir de la descripcion que sigue de una serie de ejemplos 
de realizaclon, algunos de los cuales se ilustran en los dibujos adjuntos y que 
20 deben tomarse a titulo ilustrativo y no limitativo. 
En dichos dibujos: 

la Fig. 1 muestra una situacion real de conduccion donde puede 
observarse el area a cubrir por el dispositivo captador para una trayectoria a 
seguir por ambos vehiculos, el que porta el sistema objeto de la presente 
25 invenci6n y el que se pretende detectar, con un radio de curvatura relativamente 
grande, 

la Fig. 2 muestra otra situacion real de conducci6n con un radio de 
curvatura muy inferior al reflejado en la Fig. 1 y un area de deteccion, en 
consecuencia, muy diferente, 
30 la Fig. 3 muestra una situacion de conduccion donde uri vehiculo que 

intenta adelantar al vehiculo portador del sistema objeto de la presente 
invencion, entra en el area cubierta por el dispositivo captador, para una 
trayectoria rectilinea. 
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la Fig. 4 muestra una posible implementacion del sistema propuesto por 
la presents invenci6n a nivel esquem^tlco para un ejennpio de realizacl6n. 

Descripcio n detallada de unos ejemplos de realizaci6n 

De acuerdo a las figuras adjuntas, el sistema propuesto por |a presente 
invenci6n se utiliza para la supervisl6n de un ambiente exterior de uh vehlculb 
automovil, en particular aplicable a un espejo retrovlsor exterior, estando dicho 
sistema adaptado para la deteccion de presencia de objetos susceptibles de 
colisionar con el citado vehiculo, en una determinada ^rea de vigilancia, 
cubriendo por lo menos un angulo muerto, y siendo el sistema del tipo que 
comprende un dispositivo captador 1 apto para adquirir unas im^genes o 
muestras de una informaci6n de presencia capturadas del exterior, 
representatlvas de un objeto incluido dentro de dicha direa de vigilancia. y uri 
sistema electr6nlco 4 (ver Fig. 4) que comprende al menos un sistema de 
procesado y analisis de unas primeras senales obtenidas medlante dicho 
dispositivo captador 1, y que genera unas senales de salida en funci6n del 
resultado de dicho analisis, las cuales pueden ser utilizadas tantd para advertir 
al conductor de la presencia de un objeto en el area de vigilancia, medlante 
senales de alarma luminosas, acusticas, etc, o, incluso, de una manera mas 
active para impedir una maniobra bmsca por parte del mismo, haciendo vibrar el 
volante (o incrementando su par resistente) durante esa situacion, por ejempio, 
o dificultando la salida del ocupante del vehiculo medlante el bloqueo parcial de 
las puertas del mismo o indicandole por qu6 puerta es mejor salir para evitar una 
situacion de peligro, evitando asi un posible atropello. 

Los presentes inventores han constatado que en una situacion real de 
conduccl6n si se maritiene fija el area de vigilancia se produciran falsas 
detecciones y se dejar^n de detectar situaciones reales de riesgo. Para evitar 
estos defectos y mejorar la efectividad del sistema, adaptando de una manera 
mas realista la deteccl6n de la presencia de objetos en el angulo muerto del 
vehiculo, el sistema comprende ademas unos medios de deteccion de 
trayectoria 2 y, ventajosamente y en combinaclon. unos medios de deteccion de 
inclinacion 3 del vehiculo. asociados y en coopieracion con dicho sistema 
electronico 4 para variar o ajustar el area de vigilancia a cubrir por el dispositivo 
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captador 1 en funci6n de unas segundas y terceras senales, procesadas y 
analizadas. obtenidas mediante dichos medios de detecci6n de trayectoria 2 y/o 
dichos medios de deteccl6n de incllnacian 3. 

Todo ello puede apreciarse major si se qbservan las Figs. 1 y 2, donde 
pueden verse dos de dichas situaciones reales de conducclon, ambas 
representatives de! trazado de una curva a la izquierda por parte del vehiculo, 
pero en el caso de la Fig. 2 con un radio de curvatura mucho menor que el de la 
Fig. 1. En ambas figuras se encuentra representada el area a cubrir por el 
dispositive captador 1 , que como puede verse es muy diferente en un caso y en 
otro, lo que da una idea de que, si por ejempio se intentase detectar el vehiculo 
que intenta adelantar en la Fig. 2 cubriendo el ^rea Indicada en la Fig. 1. el 
mismo podria escapar facilmente de dicha deteccion, lo cual queda solucionado 
adaptando el area a cada caso en particular. 

En la Fig. 4 pueden apreciarse a nivel esquem^tico todas las partes 
pertenecientes al sistema arriba detalladas. En ella se aprecian tanto el 
dispositive captador 1 como los medios de deteccion de trayectoria 2 y los 
medios de detecci6n de inclinacion 3. Tambien se observa a un nivel muy 
esquemStico el sistema electronico 4, que en la figura se encuentra formado 
basicamente por un acondicionador de serial, un procesador de senal y un 
microcontrolador, aunque como es obvio ello no es m^s que un ejempio que 
debe tomarse a titulo indicative y no representative. 

En la Fig. 3 puede observarse come un vehiculo, en una trayectoria 
rectilinea. al intentar adelantar al vehiculo en el cual esta instalado el sistema 
propuesto per la presente invencion. entra en el ^rea cubierta per el dispositive 
captador 1 , siendo per tanto detectado el mismo por el sistema. 

Como es evidente la situaci6n reflejada en la Fig. 3 no es la que se 
produce en el 100% de los cases de situaciones reales de conduccion. ya que la 
trayectoria es normalmente variable, incluyendo curvas, irregularidades del 
terreno, etc. 

La invencion aporta diferentes ejemplos de realizacion para averiguar la 
trayectoria del vehiculo, dependiendo de come la informacion referente a dicha 
trayectoria .es obtenida. En un primer ejempio de realizacion los medios de 
deteccion de trayectoria 2 comprenden al menes un acelerdmetro o sensor de 
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aceleracion centripeta. mediante el cual se mide la aceieraci6n centrfpeta del 
mismo. ofreclendo el sensor una sefial el6ctrica al sistema electronico 4. 
proporclonal a dicha aceleracl6n ;centrlpeta. Ip que permite que el sistema 
electr6nlco 4. que podria formar parte de un sistema de control central del 
vehlculo tal como un ordenador de a bordo, y que tambl§n tiene acceso a la 
informaci6n indicativa de la velocidad lineal del vehlculo, pueda obtener. en 
cada momento y mediante ambos par^metros. la velocidad angular del vehlculo 
y el radio de curvatura, ya que al produclrse un giro se produce una aceleracion 
centripeta Inversamente proporclonal al radio de curvatura y proporclonal al 
cuadrado de la velocidad lineal. 

Dicho radio de giro tambien podrfa obtenerse de otras maneras. tal como 
la propuesta en otro ejempio de realizacidn. en el que el acelerometro 
comentado en el ejempio de realizaci6n anterior es aquf substltuido por unos 
medios de adquisici6n de dates a partir de un sistema puls^tir de sensado de 
giro formado por dos sensores situados cada uno en una de las dos ruedas 
traseras del vehlculo. Dichos sensores proporcionan unas senales electricas en 
forma de impulses al sistema electronico 4, proporcionales al giro de cada 
rueda. que seran diferentes en el caso de que una rueda gire mas que la otra, 
es decir en el caso de que el vehlculo est6 girando. La diferencla entre el 
numero de Impulses entre una rueda y otra es tenida en cuenta por el sistema 
electronico 4 para, al igual que sucedia en el caso en que se utilizaba un 
acelerometro como sensor, obtener una serie de valores de radios de curvatura 
correspondientes a las diferentes trayectorias adoptadas por el vehlculo. en 
concrete a las diferentes clases de curvas. ademas de para saber cuando el 
coche esta realmente girando. 

En otro ejempio de realizacion la informacibn del radio de giro del 
vehlculo se obtiene mediante al menos un dispositivo de deteccion de giro 
situado en el volante del vehlculo. que fomia parte de los medios de deteccion 
de trayectoria 2. El tratamiento que se le da a esa infomiacion es el mismo que 
ya ha sido explicado para los dos ejemplos de realizacion arriba explicados. 

Por lo que se refiere a los medios de deteccion de Inclinaclon 3. los 
cuales se encargan de detectar la inclinacion y/o vibraciones que puede sufrir el 
vehlculo. las cuales pueden ser importantes sobre todo en carreteras de 
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montafia o en zones con firme deteriorado o deformado. en un ejempio de 
real.zaci6n preferida comprenden al menos un aceler6metro de dos ejes. el cual 
puede ser utilizado no tan solo para medir la incllnacl6n del vehfculo sino su 
trayectoria. es decir que de hecho dicho aceler6metro de dos ejes sustituirfa al 
utilizado por los medlos de detecci6n de trayectoria 2 y formana parte de ambos 
medios de detecci6n 2 y 3, 

La misma funcion llevada a cabo por el acelerometro de dos ejes podria 
realizarse. para otro ejempio de realizacion. mediante la utilizaci6n de al menos 
uri giroscopio. 

Hasta ahora se ha hablado del dispositivo captador 1 de una manera muy 
general, sin especificar en que consiste el mismo. Esto ha sido asf porque 6ste 
podria ser cualquiera. para diferentes ejemplos de reallzaci6n. de los Incluidos 
en un grupo que comprende. por ejempio. una camara. un sistema de rayos 
.nfran-ojos. un sistema de radar y un sistema de ultrasonidos. o una combinacion 
de los mismos. 

En el caso de que el dispositivo captador 1 sea una camara. la misma 
puede fomiar parte de los medios de deteccion de trayectoria 2. suministrando 
al sistema electrbnico 4 unas senates representativas de las imagenes captadas 
por la misma y analizando el sistema electron ico la diferencia entre imagenes 
consecutivas para calcular. por ejempio. el radio de giro de una curva tomando 
como referencia una parte de la imagen que s6lo variara posicionalmente en el 
caso de que dicha curva se produzca. tal como la Hnea delimitadora del carril por 
el cual circula el vehfculo. En un ejempio de realizacion preferida dicha camara 
es movil. lo que amplla el ^rea visual a cubrir por ia misma. 

Eh otro ejempio de realizacion dicho dispositivo captador 1 es un sistema 
de radar que comprende al menos dos antenas con diferente inclinaci6n o una 
antena que comprende al menos dos antenas combinadas con diferente 
•nclmacion. o antena fractal. La emision puede realizarse a trav6s de todas o 
solo algunas de las antenas incluidas en el sistema. El numero de antenas por 
las cuales se emitira. asi como su eleccion y la potencia de emisi6n de las 
mismas. es seleccionado por el sistema electronico 4. 

Un ejempio de realizacibn mas incorpora. como dispositivo captador 1 
un sistema de rayos infrarrojos. el cual comprende al menos un emisor y al' 
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menos un receptor, la eleccion de Ips cuales y/o la potencia de emislon de los 
mismos sera seleccionada por el sisterna electronicp 4. 

En otro ejempio de realizaddn el dispositiyo captador 1 es un sisterna de 
ultrasonldos que comprende al menos un emrsory al menos un receptor, siendo 
en este caso tamblen el sisterna electr6nico 4 el encargado de seleccionar el o 
los emisores por los cuales emitir y/o la potencia de emision de ios mismos. 

Una combinacion de los sistemas apuntados es posible. como ya se ha 
comentado anteriormente. cubrlendo de esta manera una mayor zona o area de 
vigilancia por parte del dispositivo captador 1. Un ejempio de dicha combinacion 
podrfa ser el utilizar una camara para cubrir una zona perteneciente al 6ngulo 
muerto de| vehiculo y relativamente cercana al mismo (de unos 15 metres 
aproximadamente). junto con un sisterna de radar; cuya distancia de detecci6n 
puede llegar hasta 100 6 200 metros. complement^ndose ambos sistemas para 
facilitar. y hacer mas fiable. la detecci6n de vehfculos que intentan un 
adelantamiento. 

La presente invenci6n propone tambien un metodo para ia supervision de 
un ambiente exterior de un vehiculo automovil. destinado a la deteccion de 
presencia de objetos susceptibles de colisionar con el citado vehiculo en una 
determinada area de vigilancia. cubriendo por io menos un angulo muerto. que 
utiliza el sisterna propuesto para efectuar dicha deteccion de una manera fiable. 
realista y adaptada a las circunstancias por la cuales atraviesa el vehiculo. 

El metodo comprende el realizar. medlante un sistema que Integra el 
dispositivo captador 1 y el sisterna electr6nico 4. ya explicados. la deteccion de 
la entrada de un objeto en dicha area de vigilancia. la obtenci6n de unas senates 
representativas de dicha deteccion. el tratamiento, procesado y analisis de 
dichas senates y la generaci6n de unas senales de salida como fruto de dicho 
analisis. El metodo comprende ademas el realizar, mediante dicho sisterna 
electronico 4 y los medios de deteccion de trayectoria 2 y los medios de 
deteccion de inclinacion 3 del vehiculo. ya explicados. la detecci6n .de posibles 
vanaciones en la trayectoria y/o inclinacidn del vehiculo. y el tratamiento. 
procesado y analisis de unas senales representativas de dichas posibles 
vanaciones. para variar el area de vigilancia a cubrir por el dispositivo captador 
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Para cada una de las posibles trayectorias y/o de las posibles posiciones 
de inclinacion adoptadas por el vehiculo, tras dicho tratamiento, procesado y 
analisis de dichas senales representativas de las posibles variaciones en la 
trayectoria y/o inclinacion del vehiculo, el m§todo comprende el almacenar, 
5 mediante el sistema electronico 4, unos valores representatives de dichas 
variaciones, formando el conjunto de dichos valores una tabla que relaciona 
trayectoria y/o inclinaci6n con una correspondiente area de vigiiancia a cubrir 
por el dispositivo captador 1, siendo dicha tabla accesible a! sistema electronico 
4 y usada por el para variar el area de vigiiancia a cubrir por el dispositivo 
iO captador 1. 

Una vez generada dicha tabla, lo cual puede hacerse en una etapa previa 
de calibrado sometiendo al vehiculo a toda -clase de pruebas para todas las 
circunstancias posibles, la misma es grabada en una memoria accesible y/o 
perteneciente al sistema electronico 4. Con dicha tabla como referenda, cuando 

15 en una situacion de conduccipn real el vehiculo atraviese por cualquiera de las 
circunstancias contempladas, por ejempio cuando este trazando una curva de 
un radio determinadb, el sistema electrdnico 4 sera consciente de ello gracias a 
que los dispositivos pertenecientes a los medios de deteccion de trayectoria 2 
y/o los medios de deteccion de inclinacion 3 del vehiculo, ya explicados cuando 

20 se detallo el sistema utilizado por el presente metodo, informaran al sistema 
electronico 4 de que dicha circunstancia se esta produciendo y el mismo se 
encargara de calcular un valor de una variable caracteristica de dicha 
circunstancia, tal como el radio de curvatura en el case de que se trate de una 
curva, o el grade de inclinacion si el terrene por el que circula el vehiculo 

25 experimenta una pendiente. Una vez conocido dicho valor de, por ejempio, radio 
de curvatura, el sistema electronico 4 consultara la tabla y seleccionar^ el valor 
correspondiente de area de vigiiancia a cubrir por el dispositivo captador 1. Con 
el valor obtenido tras dicha consulta el sistema electronico 4 llevara a cabo las 
acciones necesarias para asegurar que el dispositivo captador 1 cubra 

30 realmente el area de vigiiancia obtenida mediante la tabla. 

Dichas acciones dependeran del sistema utilizado como dispositivo 
captador 1. El metodo es valido independientemente del tipo de dispositivo 
captador 1 utilizado, el cual sera al menos un miembro de un grupo que incluye 
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una c^mara, un sistema de rayos infrarrojos, un sistema de radar y un sistema 
de ultrasonidos, o una combinacion de los mismos. Para cada uno de ellos 
estan contempladas una serie de acclones diferentes a llevar a cabo por el 
sistema electronico 4, las cuales, si se combinan mSs de un sistema de los. 
anteriores, tambien podran combinarse. 

En un ejempio de realizaclbn preferida el m6todo comprende el utilizar 
una c^mara como dispositive captador 1. y el variar el ^rea de vigilancia del 
dispositive captador 1, mediante el sistema electronico 4. variando unas 
coordenadas horizontales y verticales de una serie de puntos, que en su 
conjunto delimltaran djcha ^rea o ventana. En las Figs. 1 y 2 pueden apreciarse 
dos muestras de dichas ventanas para dos situacipnes de conduccion 
diferentes, en concrete dos curvas con diferente radio de curvatura. 

Dicha camara podn'a ser movil, en cuyo case la variacion del ^rea de 
vigilancia del dispositive captador 1. mediante e| sistema electr6nico 4, se 
llevaria a cabo. o bien variando dichas coordenadas horizontales y verticales de 
una serie de puntos, que en su conjunto delimitaran dicha area, o bien moviendo 
dicha camera mdvil, o ambas cosas a la vez, siendo as! la variacidn posible 
mucho mayor; 

El metodo contempla tambien la posibilidad de utilizer al menos una parte 
de la informacion adqulrida por la camara para detectar los cambios en la 
trayectoria del vehiculo, mediante el analisis de dicha informacion por parte del 
sistema electronico 4, tal y como se apunto anteriormente cuando se explico el 
sistema objeto de la presente invenci6n. 

En otro ejempio de realizacion mas, el metodo comprende el utilizar un 
sistema de radar como dispositive captador 1 , con al menos dos antenas con 
diferente inclinacion o un sistema de radar con una antena que comprende al 
menos dos antenas con diferente inclinaci6n, 6 antenas fractales, y el variar el 
area de vigilancia del dispositive captador 1 , mediante el sistema electronico 4, 
eligiendo la antena por la cual emitir y/o variando la potencia de emisi6n de la 
misma. 

Otra alternativa tenida en cuenta por el metodo es la de utilizar un 
sistema de rayos infrarrojos o un sistema de ultrasonidos. con al menos un 
emisor y un receptor como dispositive captador 1 . y el variar el area de vigilancia 
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del dispositive captador 1, mediante el sistema electronico 4, eligiendo el emisor 
por el cual emitir y/o variando la potencia de emisi6n del mismo. 

Up experto en la materia podrfa introducir cambios y itiodificaciones en el 
ejempio de realizacidn descrito sin salirse del alcance de la invenci6n segiin 
est^i definido en las reivindicaciones adjuntas. 
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Reivindicaciones 

1. - Sistema para la supervision de un ambiente exterior de un vehiculo 
automovil, en particular instalable en un espejo retrovisor exterior, estando dicho 

5 sistema adaptado para la deteccion de presencia de objetos susceptibles de 
colisionar con el citado vehiculo, en una determinada area de vigilancia, 
cubriendo por lo menos un 6ngulo muerto, y siendo el sistema del tipo que 
comprende un dispositivo captador (1) apto para adquirir unas im^genes o 
muestras de una informacion de presencia capturadas del exterior, 

10 representativas de un objeto incluido dentro de dicha drea de vigilancia, y un 
sistema electronico (4) que comprende a! menos un sistema de procesado y 
analisis de unas primeras senales de entrada obtenidas mediante dicho 
dispositivo captador (1), y que genera unas senales de salida en funcion del 
resultado de dicho anailisis, caracterizado porque comprende ademas al menos 

15 unos medios de deteccion de trayectoria (2), asociados y en cooperacion con 
dicho sistema electronico (4) para variar dicha area de vigilancia a cubrir por el 
dispositivo captador (1) en funcion de unas segundas senales, procesadas y 
analizadas, obtenidas mediante dichos medios de detecci6n de trayectoria (2). 

2. - Sistema segCin la reivindicacion 1, caracterizado porque comprende 
20 ademas unos medios de deteccion de inclinacion (3) de dicho vehiculo, 

asociados y en coiaboracion con el citado sistema electronico (4) para variar el 
area de vigilancia a cubrir por el dispositivo captador (1) en funcion de dichas 
segundas senales y de unas terceras senales, procesadas y analizadas, 
obtenidas mediante dichos medios de deteccidn de inclinacion (3). 
25 3.- Sistema segun la reivindicacion 1, caracterizado porque dichos medios 

de deteccion de trayectoria (2) comprenden al menos un acelerometro; 

4. - Sistema segun la reivindicacion 1, caracterizado porque dichos medios 
de deteccion de trayectoria (2) comprenden al menos unos medios de 
adquisicion de datos a partir de un sistema puls^til de sensado de giro situado 

30 en al menos una rueda del vehiculo. 

5. - Sistema segun la reivindicacion 1, caracterizado porque dichos medios 
de deteccion de trayectoria (2) comprenden ar menos un dispositivo de 
deteccion de giro situado en el volante del vehiculo. 
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6. - Sistema segun la reivindlcaclbn 2, caracterizado porque dichos medios 
de deteccibn de trayectoria (2) y dichos medios de detecci6n de ihcllnaci6n (3) 
comprenden al menos un acelerometro de dos ejes! 

7. - Sistema segOn la reivindicacibn 2, caracterizado porque, dichos medios 
de detecci6n de trayectoria (2) y dichos medios de deteccion de incllnacl6n (3) 
comprenden al menos un giroscopio. 

8- Sistema segun la reivindicacidn 1, caracterizado porque dicho 
dispositivo captador (1) comprende al menos un miembro de un gaipo que 
incluye una camara, un sistema de rayos infrarrojos, un sistema de radar y uh 
sistema de ultrasonidos, o una combinacion de los mismos. 

9. - Sistema segOn la reivindicaci6n 8, baracterizado porque dIcho 
dispositivo captador (1 ) es una c^rnara. 

10. - Sistema segun la reivindicacion 9. caracterizado porque dicha 
camara es movil, 

11. - Sistema segCin la reivindicacion 9, caracterizado porque dIcha 
camara constituye una parte de dichos medios de detecci6n de trayectoria (2). 

12. - Sistema segun la reivindicacion 8, caracterizado porque dicho 
dispositivo captador (1) es un sistema de radar. 

13. - Sistema segun la reivindicacion 12, caracterizado porque dicho 
sistema de radar comprende al menos dos antenas con diferente inclinacion. 

14. - Sistema segun la reivindicaci6n 12, caracterizado porque dicho 
sistema de radar tiene una antena que comprende al menos dos antenas 
combinadas con diferente inclinacion, o antena fractal. 

15. - Sistema segun la reivindicaci6n 8. caracterizado porque dicho 
dispositivo captador (1) es un sistema de rayos infrarrojos. 

16. - Sistema segOn la reivindlcaci6n 15, caracterizado porque dicho 
sistema de rayos infrarrojos comprende al menos un emisor y al menos un 
receptor. 

17. - Sistema segun la reivindicacion 8, caracterizado porque dicho 
dispositivo captador (1 ) es un sistema de ultrasonidos. 

18. - Sistema segun la reivindicaci6n 17. caracterizado porque dicho 
sistenia de ultrasonidos comprende al menos un emisor y al menos un receptor. 
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19.- Metodo para la supervisi6n de un ambiente exterior de un vehiculo 
automovil, destinado a la deteccion de presencia de qbjetos susceptibles de 
colisionar con el citado vehiculo en una detenninada area de vigllancia, 
cubriendo por lo menos un angulo nnuerto. del tipo que, medlante un sistema 
que comprende un dlspositivo captador (1) apto para adquirir Unas im^genes o 
muestras de infornriacion de presencia capturadas del exterior, representativas 
de un objeto incluido dentro de dicha ^rea de vigilancia. y un sistema electronico 
(4). comprende el realizar la deteccion de la entrada de un objeto en dicha ^rea 
de vigilancia, la obtenclon de unas primeras senales representativas de dicha 
deteccion, el tratamiento. procesado y an^llsis de dichas primeras senales y la 
generaclon de unas senales de salida como faito de dicho an^lisls. 
caracterizado porque comprende ademas el realizar. medlante dicho sistema 
electronico (4) y al menos unos medlos de deteccion de trayectoria (2), la 
deteccion de posibles yariaclones en la trayectoria del vehiculo y el tratamiento, 
procesado y an^lisis de unas segundas senales representativas de dichas 
posibles variaciones en la trayectoria, para variar el area de vigilancia a cUbrir 
por el dlspositivo captador (1). 

20. - Metodo segun la reivlndicacion 19, caracterizado porque comprende 
ademas el realizar, mediante dicho sistema electronico (4) y al menos unos 
medios de deteccion de inclinacion (3) del vehiculo, la deteccion de posibles 
variaciones en la inclinacion del vehiculo y el tratamiento, procesado y an^llsis 
de unas terceras sefiales representativas de dichas posibles variaciones en la 
inclinacion del vehiculo. para variar el area de vigilancia a cubrir por el 
dlspositivo captador (1). en funcion de dichas segundas y terceras senales 
tratadas y procesadas.. 

21. - M6todo segun la reivindicacion 20, caracterizado porque para cada 
una de las posibles trayectorias y/o de las posibles posiciories de inclinacion 
adoptadas por el vehiculo, tras dicho tratamiento, procesado y analisis de dichas 
senales representativas de las posibles variaciones en la trayectoria y/o 
inclinacion del vehiculo, comprende el almacenar. mediante el sistema 
electronico (4), unos valores representatives, formando el conjunto de dichos 
valores representatives una tabia que relaciona trayectoria y/o Inclinacion con 
una correspondiente area de vigilancia a cubrir por el dlspositivo captador (1), 
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siendo dicha tabia accesible al sistema electronico (4) y usada ppr el para variar 
el area de vigilancia a cubrir por el dispositive captador (1). 

22.- M^todo segiin ia reivindicaci6n 21, caracterlzado porque comprende 
el utilizar como dispositlvo captador (1) al menps un miembro de un grupo que 
incluye una camara, un sistema de rayos infrarrojos, un sistema de radar y un 
sistema de ultrasonidos, o una combinaci6n de los mismos. 

23 - M§todo segCin la reivindicaci6n 22, caracterlzado porque comprende 
el utilizar una camara como dispositive captador (1 ), y el variar el area de 
vigilancia del dispositive captador (1), mediante el sistema electr6nico (4), 
variando unas coordenadas horizontales y verticales de una serie de puntos, 
que en su conjunto delimitaran dicha area. 

24. - Metodo segun la reivindicacion 22, caracterlzado porque comprende 
el utilizar una camara movil como dispositive captador (1), y el variar el ^rea de 
vigilancia del dispositlvo captador (1), mediante el sistema electrx^nico (4), 
variando unas coordenadas horizontales y verticales de una serie de puntos, 
que en su conjunto delimitaran dicha 6rea y/e moviendo dicha camara movil. 

25. - M6todo segOn la reivindicacion 23 6 24, caracterizado porque 
comprende el utilizar, mediante el sistema electrdnico (4), al menos una parte de 
la informacidn adquirida por dicha camara para detectar los cambios en ia 
trayectoria del vehiculo. 

26. - M§todo segun la reivindicacion 22. caracterizado porque comprende 
el utilizar un sistema de radar como dispositive captador (1), con al menos dos 
antenas con diferente inclinaci6n o un sistema de radar con una antena que 
comprende al menos dos antenas con diferente inclinaci6n, o antenas fractales, 
y el variar el area de vigilancia del dispositive captador (1). mediante el sistema 
electronico (4), ellgiendo la antena por la cual emitir y/e variando la potencia de 
emisibn de la misma. 

27. - M6tode segCin la reivindicacion 22, caracterizado porque comprende 
el utilizar un sistema de rayos infrarrojos con al menos un emisor y un receptor 
como dispositlvo captador (1), y el variar el area de vigilancia del dispositive 
captador (1 ), mediante el sistema electronico (4), eligiendo el emisor por el cual 
emitir y/e variando la potencia de emision del mismo. 
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28.- Metodo segun la Teivindrcacl6n 22, caracterizado porque comprende 
el utillzar un sistema de ultrasonidos con al menos un emisor y un receptor como 
dispositive captador (1), y el variar el area de vigilancia del dispositive captador 
(1), mediante el sistema electronico (4), eligi.endo el emisor per el cual emitir y/o 
variando la potencia de emlsi6n del mismo. 
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Resumen 

Sistema y metodo p ara la supervision de un ambiente exterior de un 

veiifculo automovil 

5 

El sistema comprende un dispositive captador (1 ) de una lnfontiaci6n de 
presencia del exterior, representative de un objeto incluido dentrb de un drea de 
vigilancia, que opera en combinaci6n con unos medios de detecci6n . de 
trayectoria (2) y unos medios de deteccion de inclinaci6n (3) de dicho vehfculo. 

0 asociados y en cooperaci6n con un sistema electronico (4). El m6todo 
comprende el utilizer el sistema propuesto para, mediante la generacion de una 
table que relaclona trayectoria y/o inclinacion con una correspondiente ^rea de 
vigilancia a cubrir por el dispositive captador (1), variar dicha area de vigilancia 
dependiendo de cual sea la trayectoria y/o inclinacion del vehiculo, mediante la 

5 eleccion y realizacion de las acciones adecuadas, por parte del . sistema 
electronico (4), las cuales dependeran de cual sea el tipo de dispositive captador 
(1 ) utilizado. 
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